
                 

直進アシスト田植機 《PR・PRJ・NP》 簡易ガイド

今回紹介する情報は、井関農機より販売中の田植機 新型機PR・PRJ,旧型NPシリーズの

直進アシスト機能（Ｚ型）付きの簡易ガイドになります。

操作方法を簡単におさらいして来年の田植えに備えましょう。

これからアシスト機を導入したいという方も是非ご参考になさってください。

この資料は簡易ガイドとなります。詳細な操作については取扱説明書をご確認ください。

ＰＲ・ＰＲＪシリーズ

〇現在井関で直進アシスト機能付きの田植機は、新型機PR・ＰＲＪシリーズ 旧型NPシリーズ

となっております。

新型機であるPR・ＰＲＪシリーズは、直進アシストに加え旋回アシスト機能も加わりました。

直進アシスト+旋回アシスト 直進アシスト

NPシリーズ

注意

山・防風林・ビル等 高圧電線

〇直進アシスト田植機「オペレスタ」は、D-GNSSを採用しており複数の衛星から情報を受け取っています。

くもり、雨等で

衛星電波は影響を

受けません。

Point

〇衛星の数が上空に少ない時や配置に偏りがある時、衛星電波が影響を受けるものの近くで作業を行うと

直進作業の誤差が大きくなることがあります。

システム暖気について

〇エンジン始動時システム暖気（約５分）を行います。一度システム暖気が完了するとエンジン停止後約２時間

以内であれば、エンジン再起動後すぐに作業を再開できます。

起動時５秒間は機体を静止させてください。１

GPSについて

約５分GPS測位を行います。走りながらでもＯＫ。2
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A,B点取得及び左、右方向誘導灯
基準線の取得状態を確認できます。

また直進アシストを「入」することが可能な状態の時、基準線に対

してズレが大きい場合ランプが点滅し修正方向を指示します。

基準線を取得していないとき

基準点未取得の場合：取得可能基準点のランプが点滅します。

〇直進アシスト機能は旋回アシスト切替スイッチが 「OFF」「バックターン」

「Uターン」のいずれの位置でも使用できます。 直進アシスト機能のみ

使用する場合は旋回アシスト切替スイッチを「OFF」にしてください。

旋回アシストスイッチを使いたい機能に合わせ使用してください。

〇直進アシスト機能の準備完了後は、以下の手順に従って作業を行ってください。

①植付部を下げた状態で直進アシストレバーを下げA点を取得してください。

②直進アシストレバーを下げB点を取得してください。（基準線を決定）

③旋回後基準線に対して平行に植付作業を行いながら、直進アシストランプ点滅中に直進アシストレバー

を上げると直進アシスト機能「入」となり基準線に対して平行に走行します。

④あぜへ近づいたらあぜ際接近警報が鳴るので直進アシストレバーを上げアシスト「切」にし手動運転で

あぜ際まで植付作業を行います。

⑤以降③④を繰り返し植付作業を行います。

旋回アシスト切替スイッチ

直進アシストモニター

直進アシストランプ
直進アシストの準備状態、機能作動中を確認できます。

点滅：アシスト機能を「入」にできる状態です。

点灯：アシスト機能が「入」の状態です。

GPS感度ランプ
GPS電波の受信状態を表示します。

修正方向

A点 点滅時 左誘導

B点 点滅時 右誘導

Aランプ点灯

A点を取得

直進アシスト

レバー下げる。

A B

Bランプ点灯

B点を取得 （基準線を決定）

直進アシスト

レバー下げる。

直進アシスト「入」

直進アシストランプ点灯

直進アシスト開始

直進アシスト

レバー上げる。あ

直進アシストランプ点滅

直進アシスト終了

直進アシスト

レバー上げる。

あ

ぜ

あぜへ近づいた

ら手動であぜ際

まで運転をおこ

なってください。

基準線に対して平行に走行
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直進アシストレバー

基準線の登録（A点（開始点）・B点（終了店））、直進アシスト

の入・切を操作できます。

下に下げる：基準点の取得を行えます。長押しで取得した

基準点を消去することができます。

上にあげる：直進アシストの「入・切」ができます。

事前準備 Zターン「ON」、電動マーカー切替スイッチ「自動」、旋回アシスト切替スイッチ「バックターン」

事前準備 Zターン「ON」、電動マーカー切替スイッチ「自動」、旋回アシスト切替スイッチ「Uターン」

〇旋回アシスト機能《バックターン》はレバー操作だけで、バック操作・旋回操作・条合わせ・植付操作

直進アシスト機能「入」を自動で行ってくれる機能です。

〇旋回アシスト機能《Uターン》はフィンガーレバー操作だけで、旋回操作・条合わせ・植付操作

直進アシスト機能「入」を自動で行ってくれる機能です。

あ

ぜ

直進アシスト「入」+手動運転

直進アシスト自動「入」

前述の直進アシスト作業

をあぜ際まで行います。

自動停止したら

主変速レバーを

前進に入れます。

あぜ際まできたら、

主変速レバーを

後進に入れます。

2

苗補給で植付部を上げる

場合は、フィンガーレバー

を使わず、主変速レバーを

右に倒してください。

旋回アシストが開始され、旋回中ブザーが鳴

り車速が中程度に規制されます。

自動で植付部が下降＆植付開始します。

直進アシストも自動で入ります。

4
①～④を繰り返し

行い、植付作業を

行います。

レバー操作

でOK

31

あ

ぜ

直進アシスト「入」+手動運転

直進アシスト自動「入」

前述の直進アシスト作業

をあぜ際近くまで行います。

あぜ際まできたら、

主変速レバーを前進の

ままフィンガーレバー

を「上げ」ます。

旋回アシストが開始され、旋回中ブザーが鳴

り車速が中程度に規制されます。

自動で植付部が下降＆植付開始します。

直進アシストも自動で入ります。

①～③を繰り返し

行い、植付作業を

行います。

2
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《 注意 》

直進アシストが「入」にできない時

植付部が上がっている
植付部が上げた状態では、直進アシスト「入」になりません。

１

2

3

4

基

準

線

基

準

線

進行方向が右にずれている場合 進行方向が左にずれている場合

副変速が「移動」の位置になっている
副変速が「移動」の位置では、直進アシスト「入」になりません。

副変速を「植付」の位置にしてください。

基準線に対して進行方向がずれている
機体の進行方向が基準線に対してずれている場合、直進アシスト「入」になりません。

進行方向を直進アシストモニターのA・B点ランプの点滅方向へ修正してください。

GPS受信状態が悪い
GPS感度ランプが赤点灯またはモニターパネルのGPSレベルが１になっている。

直進アシストは使用できません。手動運転を行ってください。

機種NPとPRによってメーターパネルの表示方法が異なります。

A点ランプ点滅 Ｂ点ランプ点滅

NP PR

GPSレベル表示 GPSレベル表示

ＬＶ５

4


